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หรือเฟสบุ๊คสุชาติ สุภาพ  
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เวกเตอรใ์น 3 มติ ิ
มติ ิคอือะไร 
           มิติหมายถึงขนาดซึ่งวัดไปตามทิศทางใดทิศทางหนึ่ง โดยถือขนาดยาวเป็นมิติที่ 1 ขนาดกว้างเป็น มิติที่ 

2 ขนาดหนาหรือสูงเป็นมิติที่ 3และถือว่าเวลาเป็นมิติที่ 4 ในทางศิลปะอาจใช้ หนาหรือลึก แทน กว้างหรือยาว ก็
ได้ 

 

      

 

จุดไม่มีมิติ   เส้นตรงมี 1 มิติ    ระนาบมี 2 มิติ  ลูกบาศก์มี 3 มิติ 

 

 
 

เวกเตอร์ใน 1 ,2 และ 3 มิติ 
 

            ในธรรมชาติมีปริมาณต่างๆ มากมาย เช่น แรงโน้มถ่วงของโลก  น้ าหนักของสิ่งของต่างๆ  ความดันอากาศ 
ความดันของของเหลว  อุณหภูมิของสิ่งต่างๆ  ความเร่งของวัตถุที่ตกลงบนพื้นโลก  ความเข้มของสนามแม่เหล็ก
โลก ความเข้มของสนามโน้มถ่วงของโลก  พลังงานจลน์ของรถที่ก าลังแล่น   พลังงานศักย์ของน้ าในเขื่อน  
ปริมาณของกระแสไฟฟ้าในสายไฟฟ้า ช่วงเวลาของเหตุการณ์ต่างๆ   ความหนาแน่นของสิ่งต่างๆ ฯลฯ 
             ปริมาณต่างๆเหล่านี้บางปริมาณก็เป็นปริมาณสเกลาร์ หรือปริมาณที่มีขนาดเพียงอย่างเดียว  เช่นพลังงาน  
เวลา ความหนาแน่น อุณหภูมิ ฯลฯ  แต่ปริมาณบางอย่างก็เป็นปริมาณที่มีทิศทางด้วย  เช่น  แรงโน้มถ่วงของโลกมี
ทิศเข้าสู่จุดศูนย์กลางของโลก  สนามแม่เหล็กโลกมีทิศมีทิศจากขั้วโลกใต้ไปยังขั้วโลกเหนือเป็นต้น 
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รูป 1  ปริมาณเวกเตอร์ 

 

             ปริมาณที่มีแต่ขนาดเพียงอย่างเดียว  หรือปริมาณที่บอกแต่เพียงขนาดเพียงอย่างเดียวก็เข้าใจความหมาย
ได้ชัดเจนเรียกว่าปริมาณสเกลาร์ ส่วนปริมาณที่มีทั้งขนาดและทิศทางหรือปริมาณที่ต้องบอกทั้งขนาดและทิศทาง
จึงจะเข้าใจความหมายได้ชัดเจนเราเรียกว่าปริมาณเวกเตอร์ 

            สเกลลาร์  คือ ปริมาณที่มีแต่ขนาดเพียงอย่างเดียว เช่น ระยะทาง เวลา พื้นที่ งาน พลังงาน กระแสไฟฟ้า 

ฯลฯ การค านวณปริมาณสเกลลาร์ สามารถด าเนินการ บวก ลบ คูณ หาร เหมือนกับการค านวณในระบบจ านวนทั่ว ๆ 
ไป 

 
รูป  2  ปริมาณสเกลลาร์   

 

           ปริมาณเวกเตอร์ คือปริมาณที่ต้องบอกทั้งขนาดและทิศทางจึงจะเข้าใจความหมายได้ชัดเจน เช่น ถ้าบอกว่า
ชายคนหนึ่งถูกผลักล้มลง ถ้าไม่บอกว่าชายคนนั้นได้รับแรงผลักในทิศทางใด ผู้ฟังก็จะไม่ทราบชายคนนั้นล้มลง
ในทิศทางใดเป็นต้น  ดังนั้นแรงจึงเป็นปริมาณเวกเตอร์ ที่ต้องบอกทั้งขนาดและทิศทางจึงจะเข้าใจความหมายได้

ชัดเจน ตัวอย่างของปริมาณเวกเตอร์ยังมีอีกหลายปริมาณได้แก่ การกระจัด ความเร็ว ความเร่ง เป็นต้น 
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รูป  3  ปริมาณเวกเตอร์ 
 

 
 

 ปริมาณต่าง ๆ ในธรรมชาติมี 2 ประเภท 
 

           ปริมาณเวกเตอร์ไม่ใช่ปริมาณที่ตัวเลขเดี่ยว ๆ ที่เราคุ้นเคย แต่จะต้องเป็นตัวเลขที่สามารถบอกทิศทางได้ด้วย

เช่น   
1

2

3

 
 
 
  

 หรือ ˆˆ ˆ2 3i j k   ซึ่งจะได้กล่าวถึงต่อไป 

          การบอกทิศทางของปริมาณเวกเตอร์อย่างง่าย ๆ  จะบอกด้วยเคร่ืองหมาย + หรือ – เคร่ืองหมาย + หมายถึง
แรงมีทิศไปทางขวามือ ส่วนเคร่ืองหมาย – หมายถึงแรงมีทิศไปทางซ้ายมือ ดังรูป 
 

 
การบอกทิศทางของแรง 
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ปริมาณเวกเตอร์ต้องมีทั้งขนาดและทิศทาง 

ส่วนปริมาณสเกลาร์จะมีขนาดและหน่วยเท่านั้น ดังรูป 

 
ขนาดของปริมาณสเกลาร์ 

           ปริมาณเวกเตอร์มักจะน าไปใช้ประโยชน์ในการศึกษาวิชาฟิสิกส์  หรือวิชาทางด้านวิศวกรรมศาสตร์ 
           ในการศึกษาเก่ียวกับปริมาณเวกเตอร์อย่างง่ายๆ  อาจแทนปริมาณเวกเตอร์  ด้วยขนาดและทิศทางของลูกศร  
ดังรูป     

 
รูป  4  สัญลักษณ์ แทนปริมาณเวกเตอร์ 

          -  ความยาวของลูกศรหมายถึงขนาดของเวกเตอร์ 
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          -  ทิศทางของลูกศรคือทิศทางของเวกเตอร์ 
 

 
                                                                   สเกลาร์               เวกเตอร์ 

รูป 5  เปรียบเทียบ  ปริมาณสเกลาร์ กับปริมาณเวกเตอร์ 
 

           ข้อดีของการใช้ขนาดและทิศทางของลูกศรแทนปริมาณเวกเตอร์ คือเราสามารถบวกหรือลบปริมาณเวกเตอร์
ได้ง่าย  และมองเห็นขนาดและทิศทางของเวกเตอร์ผลรับได้เลย  ดังรูป  6 

 
(a) 

                                           
                                      (b)                                                                                       (c) 

รูป  6  การบวกเวกเตอร์โดยการใช้ขนาดและทิศทางของลูกศรแทนปริมาณเวกเตอร์ 
 

แต่ข้อเสียของการใช้ขนาดและทิศทางของลูกศรแทนปริมาณเวกเตอร์  คือถ้าเป็นเวกเตอร์ใน 3 มิติเราอาจไม่
สามารถวาดภาพขนาดและทิศทางให้ถูกต้องได้ 
           ปริมาณเวกเตอร์ที่น าไปใช้ได้สะดวกคือปริมาณเวกเตอร์ที่เขียนให้อยู่ในรูปขององค์ประกอบ ในแนวแกน x , 
y และ z ในระบบพิกัดฉาก 3 มิติ 

          เนื่องจากปริมาณเวกเตอร์มีทั้งขนาดและทิศทาง  การน าปริมาณเหล่านี้มาบวก ลบ หรือคูณกัน จึงต้องมี
วิธีการที่แตกต่างจากวิธีการบวก ลบ คูณหารที่เราเคยเรียนมา  เพราะว่าการบวก ลบ คูณ หาร ที่เราเรียนมาในวิชา
คณิตศาสตร์นั้นใช้ได้กับปริมาณสเกลาร์เท่านั้น  ส าหรับการบวก ลบ คูณ ปริมาณเวกเตอร์ จะมีวิธีการที่ยากขึ้น   



 
 

คณิตศาสตร์ช่าง ระดับ ปวช.- ปวส. เร่ืองเวกเตอร์     10 

ผู้ช่วยศาสตราจารย์สุชาติ สุภาพ     คณะวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี    มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 

 

 
ปริมาณต่าง ๆ ในธรรมชาติมีสองชนิดคือปริมาณที่มีทิศทางและปริมาณที่ไม่มีทิศทาง 

ท าไมตอ้งเรยีนเรือ่งเวกเตอร ์
           แน่นอนว่าถ้าเรายังเป็นมนุษย์โบราณและยังอาศัยอยู่ในถ้ า  เราคงไม่มีความจ าเป็นต้องเรียนเร่ืองเวกเตอร์
อย่างแน่นอน  เพราะว่าเร่ืองนี้คงไม่จ าเป็นส าหรับมนุษย์ถ้ า   แต่เนื่องจากเราเกิดมาในยุคนี้การไม่เรียนรู้อะไรเลย 
คงไม่ได้  เพราะว่าวิทยาการในปัจจุบันก้าวหน้าไปอย่างมาก  และการเรียนรู้เก่ียวกับเวกเตอร์ก็มีความจ าเป็น เพราะว่า
ปริมาณหลายปริมาณที่เก่ียวข้องกับชีวิตประจ าวันของเราเป็นปริมาณเวกเตอร์ เช่น แรง ความเร็ว ฯลฯ 

                              
รูป  7  แอปเปิ้ลขนาดใหญ่   3  ลูก  ขนาดเล็ก   2  ลูก 

          ถ้าถามว่ามีแอปเปิ้ลทั้งหมดก่ีลูก  ทุกคนก็ตอบได้   ในท านองเดียวกัน ถ้าถามว่ารูปทรงเรขาคณิตในรูป
ข้างล่างมีก่ีช้ิน  เราก็ตอบได้ 

 
รูป 8  การรวมจ านวนทั้งหมด 

หรือถ้าถามว่ามีลูกท้ออยู่ 5 ลูก รับประทานไป แล้ว 2  ลูก ตอนนี้เหลือลูกท้อก่ีลูก ทุกคนก็ตอบได้ 
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รูป 9  ลูกท้อ 
แต่ถ้าถามว่าเคร่ืองบิน บินไปทางทิศเหนือด้วยความเร็ว 500 ไมล์ต่อช่ัวโมง ในขณะเดียวกันลมก็พัดไปทางทิศ
ตะวันออกด้วยความเร็ว 100 ไมล์ต่อช่ัวโมง อยากทราบว่าในขณะนั้นเคร่ืองบินมีความเร็วเท่าไร ? เมื่อเทียบกับ
พื้นดิน  และเคร่ืองบิน เคลื่อนที่ไปในทิศทางใด ? เราคงตอบได้ล าบากแน่  ถ้าไม่ได้เรียนเร่ืองเวกเตอร์  

 
รูป  10  การเดินทางของเคร่ืองบิน 

หรือถ้าถามว่ามีเชือกคล้องผ่านรอกและมีน้ าหนักถ่วงดังรูป 11  อยากทราบว่าเกิดแรงดึงเท่าไร ? 

  
รูป 11  แรงกระท ามากกว่า 1 แรง 

อยากทราบว่าเกิดแรงดึงเท่าไร ?   เราก็คงตอบค าถามนี้ไม่ได้ถ้าไม่ได้เรียนเร่ืองเวกเตอร์  เมื่อนักเรียนทราบประโยชน์
ของการเรียนเร่ืองเวกเตอร์แล้ว  ก็เร่ิมเรียนได้เลย ดังนี้ 
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ระบบพกิดั (coordinate systems) 
 

            การศึกษาในทางวิทยาศาสตร์ในหลายเร่ือง  เช่น การศึกษาเก่ียวกับการเคลื่อนที่ของวัตถุ  จ าเป็นต้องทราบ
ต าแหน่งของวัตถุที่เวลาต่างๆ  ระบบพิกัดที่น ามาใช้ในการบอกต าแหน่งของวัตถุที่ใช้กันมากในทางวิทยาศาสตร์มี
หลายระบบ แต่ในที่นี้จะกล่าวถึงเพียงระบบเดียว คือระบบพิกัดฉากสองและสามมิติ  
           ระบบพิกัดฉากสองมิติ  ประกอบด้วยเส้นตรง สองเส้นตัดกันเป็นมุมฉาก และเรียกจุดตัดว่า “จุดก าเนิด” 
หรือจุด (0,0) เส้นที่อยู่ในแนวนอน เรียกว่า แกน x  เส้นที่อยู่ในแนวตั้งเรียกว่าแกน y  

พื้นที่ในระนาบที่แบ่งโดยแกน X และแกน Y แบ่งออกเป็น 4 ส่วน  ดังนี้ 

 
 

รูป  12  แบ่งพื้นระนาบออกเป็น 4 ส่วน  
 

ส่วนที่อยู่ทางขวาของแกน y และเหนือแกน  x  เรียกว่าควอดรันต์ที่ 1  ค่า x เป็น  + , y  เป็น +   
ส่วนที่อยู่ทางซ้ายของแกน y และเหนือแกน  x  เรียกว่าควอดรันต์ที่ 2  ค่า x เป็น  -  , y  เป็น +   
ส่วนที่อยู่ทางซ้ายของแกน y และใต้แกน      x   เรียกว่าควอดรันต์ที่ 3  ค่า x เป็น  - , y  เป็น +   
ส่วนที่อยู่ทางขวาของแกน y และใต้แกน      x   เรียกว่าควอดรันต์ที่ 4  ค่า x เป็น  + , y เป็น  - 
 


