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ÿรčðเนืĚอหาÿารą 

 

1. ïทนĉยาöǰ1 

ปริมาณที่มีแตขนาดเพียงอยางเดียว เรียกวา ðรĉöาèÿเÖúารŤ สวนปริมาณที่ม ี

ทั้งขนาดและทิศทาง เรียกวา ðรĉöาèเวÖเêอรŤ  

2. ปริมาณสเกลารหรือเรียกสั้น ė วา สเกลาร แสดงดวยจํานวนจริง สวนปริมาณ

เวกเตอรหรือเรียกสั้น ė วา เวกเตอร แสดงในเชิงเรขาคณิตไดดวยÿวน×อง

เÿšนêรงที่รąïčทĉýทาง โดยความยาวของสวนของเสนตรงบอกขนาดของเวกเตอร

และหัวลูกศรบอกทิศทางของเวกเตอร 
3.  

 

จากรูป แสดงเวกเตอรจาก A  ไป B  เขียนแทนดวย AB  หรือ 
→
AB (ในที่น้ีจะใช 

AB  อานวา เวกเตอร เอบี) เรียก A  วา Ýčéเรĉ่öêšน ของเวกเตอร และเรียก B  

วา ÝčéÿĉĚนÿčéǰของเวกเตอร ความยาวของสวนของเสนตรง AB  หรือ BA  คือ 

ขนาดของเวกเตอร เขียนแทนดวย | |AB

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4.  

 
ในกรณีที่ตองการกลาวëึงเวกเตอรใด ė โดยที่ไมตองการระบุจุดเริ่มตนและ

จุดสิ้นสุดของเวกเตอรจะใชอักษรตัวเดียว และมีเครื่องหมาย   กํากับไว เชน u  

ดังแสดงในรูป และแทนขนาดของ u  ดวยสัâลักษณ | |u  

5. ïทนĉยาö 2 

u  และ v  ×นานÖัน ก็ตอเมื่อ เวกเตอรทั้งสองมีทิศทางเดียวกันหรือทิศทาง 

ตรงขามกัน 

6. u  ขนานกับ v  เขียนแทนดวย //u v   

7. ïทนĉยาöǰ3 

 u  เทาÖัï v  ก็ตอเมื่อ เวกเตอรทั้งสองมีขนาดเทากันและทิศทางเดียวกัน  

8. u  เทากับ v  เขียนแทนดวย u v=   

9. ïทนĉยาöǰ4 

นĉเÿí ของ u  คือ เวกเตอรที่มีขนาดเทากับขนาดของ u  แตมีทิศทางตรงขามกับ

ทิศทางของ u  
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10. นิเสธของ u  เขียนแทนดวย u−  

 หöายเหêčǰ จากบทนิยาม 4 จะเห็นวา ( )u u− − =   

11. ïทนĉยาöǰ5   

ให u  และ v  เปŨนเวกเตอรใด ė เขียน v  โดยใหจุดเริ่มตนของ v  อยูที่

จุดสิ้นสุดของ u  ñúïวÖ×องǰ u  Ēúąǰ v  คือ เวกเตอรที่มีจุดเริ่มตนอยูที่

จุดเริ่มตนของ u  และจุดสิ้นสุดอยูที่จุดสิ้นสุดของ v   

12. ผลบวกของ u  และ v  เขียนแทนดวย u v+   แสดงไดดังรูป 
 

 
 

 

 
13. ïทนĉยาöǰ6 

เวÖเêอรŤýĎนยŤ คือ เวกเตอรที่มีขนาดเปŨนศูนย 

14. เวกเตอรศูนย เขียนแทนดวย 0  
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15. ÿöïัêĉÖารïวÖ×องเวÖเêอรŤ 

ให ,u v   และ w  เปŨนเวกเตอร 

1) u v v u+ = +     

2) ( ) ( )u v w u v w+ + = + +       

3) u + 0 0=
 u u+ =   

4) ( ) ( )u u u u+ − = − + =    0  

16. ïทนĉยาöǰ7 

 ให u  และ v  เปŨนเวกเตอรใด ė เวÖเêอรŤ u  úïéšวย v  เขียนแทนดวย 

u v−   คือ ผลบวกของ u  และนิเสธของ v  น่ันคือ ( )u v u v− = + −      

17. ให u  และ v  เปŨนเวกเตอร u v−   แสดงไดดังรูป 
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18. ïทนĉยาöǰ8 

 ให a  เปŨนสเกลาร และ u  เปŨนเวกเตอร  ñúÙĎè×อง u  ÖัïÿเÖúารŤ a  เปŨน

เวกเตอร เขียนแทนดวย a u  โดยที่ 

1) ëา 0a =  แลว a u = 0     

2) ëา 0a >  แลว a u  จะมีขนาด | || |a u  หนวย และมีทิศทางเดียวกับ u  

3) ëา 0a <  แลว a u  จะมีขนาด | || |a u  หนวย แตมีทิศทางตรงขามกับ u  

 หöายเหêč  จากบทนิยาม จะเห็นวา 

  1) ( )1 u u− = −   

  2) ëา 0≠a  และ u  ไมใชเวกเตอรศูนย แลว a u  จะขนานกับ u  

19. ÿöïัêĉÖารÙĎèเวÖเêอรŤéšวยÿเÖúารŤ  

 ให ,a b  เปŨนสเกลาร และ ,u v   เปŨนเวกเตอร 

1) 1u u=   

2) ( )a u v a u a v+ = +     

3) ( )a b u a u b u+ = +    

4) ( ) ( ) ( )ab u a b u b a u= =    
 

  


