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 คุณประโยชน์  และคุณความดีของหนงัสือเล่มน้ี  ผูเ้ขียนขอมอบใหแ้ก่บุคคลต่างๆ  เหล่าน้ี  
ซ่ึงมีส่วนร่วมในการสนับสนุน  ส่งเสริมในทุกๆ ดา้น  ให้กบัผูเ้ขียนจนสามารถกา้วมาถึงจุดน้ีได้
และส่งผลใหเ้กิดเป็นหนงัสือเล่มน้ีข้ึนมา 
 
 1.) ครู  อาจารย  ์ ทุกๆ ท่าน ท่ีเป็นผูใ้ห้คาํปรึกษาและคอยฝึกฝนประสิทธ์ิประสาทวิชา  
อบรมสั่งสอนในดา้นวิชาการและแนวความคิด  และเป็นตวัอย่างในการดาํเนินชีวิตในทุกๆ ดา้น  
ให้กบัผูเ้ขียนตลอดมา  จนทาํให้ผูเ้ขียนสามารถเป็นอาจารย ์ วิศวกรและนักเขียนท่ีดีและเป็นคนดี
ของสงัคมจนทุกวนัน้ี 
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และคอยฝึกฝนประสิทธ์ิประสาทวิชาในเร่ืองต่างๆ  รวมถึงเร่ืองของการดาํเนินชีวิต  อบรมสั่งสอน
ในด้านวิชาการและแนวความคิด  จนทาํให้ผูเ้ขียนสามารถเป็นอาจารยผ์ูส้อน  ท่ีปรึกษาบริษทั  
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คาํนํา 

 
 การเรียนวิชาทางดา้นไฟฟ้าอิเลก็ทรอนิกส์  ในระดบัประกาศนียบตัรวิชาชีพ (ปวช.) ระดบั
ประกาศนียบัตรวิชาชีพชั้ นสูง (ปวส .) และในระดับปริญญาตรี  ทั้ งในหลักสูตร สาขาวิชา
อิเล็กทรอนิกส์  สาขาเทคโนโลยีโทรคมนาคม  สาขาไฟฟ้ากาํลงั และผูท่ี้มีความสนใจทางด้าน
อิเล็กทรอนิกส์  มีความจาํเป็นอยา่งยิ่งท่ีตอ้งเรียนรู้ทางทฤษฎีให้เกิดความเขา้ใจก่อนท่ีจะไปทาํการ
เรียนในทางปฏิบติั  ซ่ึงจากประสบการณ์ท่ีผ่านมานั้น การท่ีไดท้าํการศึกษาในทางทฤษฎีนั้นถือได้
วา่เป็นพื้นฐานของการเรียนรู้ท่ีสาํคญัมากครับ ซ่ึงจะช่วยใหเ้กิดความเขา้ใจในหลกัการทาํงานระบบ 
GPS (Global Positioning System) มากยิ่งข้ึนนั้นเองครับ  โดยในหนังสือเล่มน้ีทางผูเ้ขียนไดแ้บ่ง
เน้ือหาออกเป็น 18 บท  ซ่ึงจะมีการกล่าวถึง ความรู้พื้นฐานเก่ียวกับระบบ GPS แบบ Tracking  
แบบ Navigator แบบ AGPS การเลือกซ้ือเคร่ือง GPS เพื่อนาํมาใชง้าน พื้นฐานเก่ียวกบัตวัอุปกรณ์
รับสัญญาณดาวเทียม GPS พื้นฐานเก่ียวกบั ERROR SOURCES และ DOP ในระบบ GPS พื้นฐาน
เก่ียวกับ POI (Point Of Interest) ในระบบ GPS พื้นฐานการใช้โปรแกรม ต่างๆ เช่น MiniGPS, 
Trimble GPS Monitor, GPS Locator Utility, Skytraq, SirfTech (BU-353) เพื่ อ ใ ช้ ใ น ก า ร ดู
ค่าพารามิเตอร์ต่างๆ โดยเช่ือมต่อกบัเคร่ืองคอมพิวเตอร์ ตวัอยา่งการผลการทดสอบระบบจริงๆไว้
อยา่งละเอียดท่ีจะทาํให้ผูท่ี้ไดอ่้านหรือผูท่ี้ไดท้าํการศึกษาเกิดความเขา้ใจมากยิ่งข้ึน ก่อนท่ีจะนาํไป
ประยกุตใ์ชง้านในระดบัท่ีสูงข้ึนต่อไป 
 โดยเน้ือหาทั้งหมดท่ีไดก้ล่าวมานั้น  ทางผูเ้ขียนมีความประสงคท่ี์จะทาํใหผู้ท่ี้ไดอ่้านหรือท่ี
ได้ทาํการศึกษาเกิดความเข้าใจในเร่ืองของหลกัการทาํงานของระบบ GPS (Global Positioning 
System) ท่ีเป็นพื้นฐานทางดา้นระบบส่ือสารพื้นฐานท่ีมีใช้อยู่ในปัจจุบนัและเม่ือเกิดความเขา้ใจ
แลว้ก็เสมือนกับว่าเรามีพื้นฐานท่ีดีทางด้านระบบ GPS ก่อนท่ีเราจะนําความรู้ท่ีมีไปศึกษาและ
ออกแบบวงจรท่ีมีความซบัซอ้นมากยิง่ข้ึนต่อไปนั้นเองครับ 

 อ. ธนันต์ ศรีสกุล 
tanansrisakul@hotmail.com, tanansri@gmail.com 
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บทที่ 1 
ความร ู้พืน้ฐานเกี่ยวกบัระบบ GPS-1 

 
 

 
 

ในปัจจุบันเคร่ือง GPS น้ัน ถือได้ว่าเป็นอุปกรณ์ท่ีมีความจําเป็นมากในการเดนิทาง 
แต่จะมีก่ีคนท่ีจะรู้และเข้าใจถึงหลักการทํางานของเคร่ือง GPS..??  

ดงัน้ันในบทนีก็้จะได้กล่าวถึง..?? 
ความรู้พืน้ฐานเก่ียวกับระบบ GPS 

ก่อนท่ีจะไปศึกษาและทําความเข้าใจในเร่ืองอ่ืน  ๆต่อไป… 
 

สวสัดีครับ…  ในบทน้ีนั้น เป็นการศึกษาและทาํความเข้าใจเก่ียวกับระบบ GPS (Global 
Positioning System) ซ่ึงในคร้ังน้ีนั้นก็จะเน้นเน้ือหาท่ีเก่ียวกับความรู้พื้นฐานของระบบ GPS นะครับ  
เพื่อท่ีจะทาํให้ผูท่ี้กาํลงัศึกษาหรือผูท่ี้มีความสนใจในเร่ืองของระบบ GPS ได้ทราบถึงส่วนประกอบ
หลกัๆ ของระบบ GPS ว่ามีอะไรบา้ง หลกัการทาํงานของระบบ GPS ว่ามีหลกัการทาํงานอย่างไรบา้ง 
และความรู้พื้นฐานท่ีควรจะทราบไวน้ะครับ  โดยทางผูเ้ขียนกคิ็ดวา่คงจะทาํใหห้ลายท่านท่ีกาํลงัศึกษาอยู่
เกิดความเขา้ใจในระบบ GPS มากข้ึนอยา่งแน่นอนครับ (** รับรองเลยวา่ไม่ใช่เร่ืองยากเลยครับ**)  และ
ถา้เรามีความเขา้ใจมากข้ึนกส็ามารถท่ีจะนาํไปประยกุตใ์ชง้านในงานอ่ืนๆ ไดต่้อไปครับ   

ถา้อย่างนั้นในอนัดับแรกน้ีเรามาทาํความรู้จกัและทาํความเขา้ใจเก่ียวกับความรู้พื้นฐานของ
ระบบ GPS กนัเลยนะครับ… 
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1.1) ความรู้พืน้ฐานเก่ียวกับระบบ GPS (Global Positioning System) 
 GPS หมายถึง ระบบระบุตาํแหน่งบนพ้ืนโลก นะครับ โดยท่ียอ่มาจากคาํวา่ Global Positioning 
System  ซ่ึงในระบบ  GPS นั้นจะประกอบไปดว้ยส่วนประกอบหลกั 3 ส่วนนะครับ นั้นกคื็อ 

1. ส่วนอวกาศ   
2. ส่วนควบคุม   
3. ส่วนผูใ้ชง้าน  

 

 
รูปท่ี 1.1 แสดงลกัษณะของเครือข่ายดาวเทียม GPS 

 
ซ่ึงส่วนประกอบแรกก็คือ ส่วนอวกาศ   (ดังแสดงในรูปท่ี 1.1) นั้นก็จะประกอบไปด้วยเครือข่ายของ
ดาวเทียมนะครับ  ซ่ึงกจ็ะมีเครือข่ายดาวเทียมอยู ่3 ค่าย นะครับ นั้นกคื็อ  
       1. เครือข่ายดาวเทียมของอเมริกา   

2. เครือข่ายดาวเทียมของยโุรป    
3. เครือข่ายดาวเทียมของรัสเซีย  

ถา้อย่างนั้นเรามาดูเครือข่ายดาวเทียมค่ายแรกกนัเลยนะครับ  นั้นก็คือเครือข่ายดาวเทียมของ
อเมริกา ซ่ึงก็จะมีช่ือว่า NAVSTAR (Navigation Satellite Timing and Ranging  GPS) นะครับ ซ่ึงจะมี
ดาวเทียมจาํนวน 28 ดวง โดยมีการนาํมาใชง้านจริงจาํนวน 24 ดวงนะครับ โดยท่ีมีดาวเทียมอีก 4 ดวงเป็น
ดาวเทียมสาํรองนะครับ  ซ่ึงจะอยูใ่นการบริหารงานโดย Department of Defenses  และมีรัศมีวงโคจรจาก
พื้นโลกท่ี 20,162.81 กม. หรือประมาณ 12,600 ไมล ์โดยท่ีดาวเทียมแต่ละดวงจะใชเ้วลาในการโคจรรอบ
โลกประมาณ 12 ชัว่โมง นั้นเองครับ 

ทีน้ีเรามาดูเครือข่ายดาวเทียมค่ายท่ีสองกนัเลยนะครับ  นั้นกคื็อเครือข่ายดาวเทียมของยโุรป ซ่ึงก็
จะมีช่ือว่า Galileo นะครับ ซ่ึงจะมีดาวเทียมจาํนวน 27 ดวง ซ่ึงจะอยู่ในการบริหารงานโดย ESA หรือ 
European Satellite Agency โดยไดเ้ร่ิมใชง้านในปี ค.ศ. 2008  
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และสุดทา้ยก็คือเครือข่ายดาวเทียมค่ายท่ีสามนะครับ  นั้นก็คือเครือข่ายดาวเทียมของรัสเซีย ซ่ึงก็
จะมีช่ือว่า GLONASS หรือ Global Navigation Satellite ซ่ึงจะอยู่ในการบริหารงานโดย Russia VKS 
(Russia Military Space Force) นั้นเองนะครับ 

โดยท่ีเครือข่ายดาวเทียมท่ีไดก้ล่าวมานั้นเราในสถานะของภาคประชาชนคนหน่ึงท่ีอยูใ่นโลกใบ
น้ีก็สามารถท่ีจะใช้ขอ้มูลจากดาวเทียมของทางอเมริกา (NAVSTAR) ได้ฟรีนะครับ ก็อนัเน่ืองมาจาก
นโยบายสิทธิของการเขา้ถึงขอ้มูลและข่าวสารขอ้มูลสําหรับประชาชนของรัฐบาลสหรัฐ ท่ีไดเ้ปิดให้
ประชาชนทัว่ไปสามารถท่ีจะใชข้อ้มูลดงักล่าวในระดบัความแม่นยาํท่ีไม่เป็นภยัต่อความมัน่คงของรัฐ 
นั้นกห็มายความวา่ระบบระบุตาํแหน่งนั้นจะมีความแม่นยาํท่ีอยูใ่นระดบับวก(+) / ลบ(-)  10 เมตร นั้นเอง
ครับ 

ทีน้ีมาดูในส่วนประกอบท่ีสองกันต่อนะครับน้ันก็คือ ส่วนควบคุม  (ดงัแสดงในรูปท่ี 1.2) ซ่ึงกจ็ะ
ประกอบไปดว้ยสถานีภาคพื้นดินนะครับ  โดยมีสถานีใหญ่อยูท่ี่ Falcon Air Force Base ประเทศ อเมริกา 
และศูนยค์วบคุมยอ่ยอีก 5 จุด กระจายไปยงัภูมิภาคต่าง ๆ ทัว่โลก 
 

 
รูปท่ี 1.2 แสดงสถานีภาคพื้นดินและศูนยค์วบคุมยอ่ย 

 
และทีน้ีมาดูในส่วนประกอบท่ีสามกันต่อเลยนะครับน้ันก็คือ ส่วนผู้ใช้งาน (ดงัแสดงในรูปท่ี 1.3) 

ซ่ึงก็หมายความว่าผูใ้ช้งานก็จะตอ้งมีเคร่ืองรับสัญญาณท่ีสามารถรับคล่ืนสัญญาณและแปรรหัสจาก
ดาวเทียมเพื่อนาํมาประมวลผลใหเ้หมาะสมกบัการใชง้านในรูปแบบต่าง ๆ นั้นเองครับ 
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รูปท่ี 1.3 แสดงลกัษณะของเคร่ืองรับสญัญาณขอ้มูลจากดาวเทียม GPS 

 
**หมายเหตุ** ขออธิบายเพิ่มเติมอีกเร่ืองนะครับ  เพราะอาจจะมีบางคนท่ีอาจจะยงัเขา้ใจผิดวา่ GPS เป็น 
GPRS ซ่ึง GPRS นั้นยอ่มาจากคาํว่า General Packet Radio Service ซ่ึงเป็นระบบส่ือสารแบบไร้สายท่ีใช้
สาํหรับโทรศพัทมื์อถือ  หรือ PDA หรือ note book เพื่อใชส้าํหรับการเช่ือมต่อ Internet นะครับ กค็งจะทาํ
ใหห้ลายท่านเขา้ใจมากข้ึนแลว้นะครับ  ถา้อยา่งนั้นมาดูหลกัการการทาํงานของ GPS กนัต่อเลยนะครับ 
 
1.2) หลักการการทํางานของ GPS 

ถ้าจะกล่าวถึงหลักการการทํางานของระบบ GPS นั้ นก็คงจะอธิบายได้ดังต่อไปน้ีนะครับ
กล่าวคือ ดาวเทียมท่ีเราใช้งานคือดาวเทียม GPS (Navstar) ซ่ึงก็จะประกอบไปด้วยดาวเทียม 24 ดวง
นั้นเองนะครับ โดยท่ีเราจะสามารถแบ่งออกไดเ้ป็น 6 รอบวงโคจรนะครับ  ซ่ึงดาวเทียมทั้งหมดนั้นจะมี
การโคจรท่ีเอียงทาํมุมท่ี 55 องศา กบัเส้นศูนยสู์ตร ( Equator ) ในลกัษณะสานกนัหรือมีลกัษณะคลา้ยกบั 
ลูกตะกร้อนั้นเองนะครับ (ดงัแสดงในรูปท่ี 1.1) โดยแต่ละวงโคจรก็จะมีดาวเทียมจาํนวน 4 ดวง และมี
รัศมีวงโคจรจากพื้นโลกเท่ากบั 20,162.81 กม. หรือประมาณ 12,600 ไมล ์ ซ่ึงดาวเทียมแต่ละดวงนั้นก็จะ
ใชเ้วลาในการโคจรรอบโลกประมาณ 12 ชัว่โมง นั้นเองนะครับ 
 และเคร่ืองรับสญัญาณ GPS กจ็ะทาํงานโดยการรับสัญญาณจากดาวเทียมแต่ละดวง โดยสญัญาณ
ดาวเทียมน้ีประกอบไปดว้ยขอ้มูลท่ีระบุตาํแหน่งและเวลาขณะส่งสัญญาณ ตวัเคร่ืองรับสัญญาณ GPS 
จะตอ้งประมวลผลความแตกต่างของเวลาในการรับสัญญาณเทียบกบัเวลาจริง ณ ปัจจุบนัเพื่อแปรเป็น
ระยะทางระหว่างเคร่ืองรับสัญญาณกบัดาวเทียมแต่ละดวง ซ่ึงไดร้ะบุมีตาํแหน่งของมนัมากบัสัญญาณ
ดงักล่าวขา้งตน้นั้นเองครับ 

และเพื่อท่ีจะใหเ้กิดความแม่นยาํในการคน้หาตาํแหน่งดว้ยดาวเทียมนั้น เคร่ืองรับสญัญาณ GPSก็
จะตอ้งรับสัญญาณจากดาวเทียม ให้ไดอ้ย่างน้อย  4 ดวง เพื่อบอกตาํแหน่งบนผิวโลก ซ่ึงระยะห่างจาก
ดาวเทียมทั้ง 3 ดวงนั้นกบัเคร่ือง GPS ท่ีจุดสีแดง (ดงัแสดงในรูปท่ี 1.4) ก็จะสามารถระบุตาํแหน่งบนผิว
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โลกไดห้ากพื้นโลกอยู่ในแนวระนาบ  แต่ในความเป็นจริงแลว้เราก็จะพบว่าพื้นโลกนั้นมีลกัษณะโคง้
เน่ืองจากสณัฐานของโลกมีลกัษณะกลมนั้นเองครับ ดงันั้นดาวเทียมดวงท่ี 4 กจ็ะทาํใหส้ามารถคาํนวณใน
เร่ืองของความสูงเพื่อทาํใหไ้ดต้าํแหน่งท่ีถูกตอ้งมากยิง่ข้ึนนั้นเองนะครับ 

 

A=11,000

B=12,000

C=13,000

 
รูปท่ี 1.4 แสดงลกัษณะของการบอกตาํแหน่งบนผวิโลก  

ท่ีไดจ้ากการคาํนวณระยะห่างจากดาวเทียม 3 ดวงกบัเคร่ือง GPS ท่ีจุดสีแดง 
 

ซ่ึงก็สามารถท่ีจะเขียนเป็นสมการท่ีใชใ้นการวดัระยะห่างระหวา่งดาวเทียมกบัเคร่ืองรับสญัญาณ
ขอ้มูลจากดาวเทียม GPS ไดด้งัสมการท่ี 1.1 นะครับ  

 
ระยะทาง = ความเร็ว * ระยะเวลา                            ………(1.1) 

  
และจากสมการท่ี 1.1 นั้น ถา้เราพิจารณาดูก็จะพบว่าการวดัระยะเวลาท่ีคล่ืนวิทยุส่งจากดาวเทียมมายงั
เคร่ืองรับสัญญาณขอ้มูล GPS คูณดว้ยความเร็วของคล่ืนวิทยุก็จะเท่ากบัระยะทางท่ีเคร่ืองรับสัญญาณ
ขอ้มูล GPS อยูห่่างจากดาวเทียมนั้นเองครับ โดยเวลาท่ีวดัไดม้าจากนาฬิกาของดาวเทียมท่ีมีความแม่นยาํ
สูงมีความละเอียดถึงนาโนวินาที และมีการสอบทวนขอ้มูลอยูเ่สมอๆ กบัสถานีภาคพื้นดินนะครับ  เป็น
อย่างไรบา้งครับมาถึงตรงน้ีก็คงจะทาํให้หลายท่านท่ีไดอ่้านกิดความเขา้ใจในความรู้พื้นฐานของระบบ 
GPS มาข้ึนแลว้ใช่ไหมครับ  แต่ยงัมีต่ออีกนะครับ… ถา้อยา่งนั้นเรามาดูกนัต่อเลยนะครับ 
 

ทีน้ีมาดูองค์ประกอบสุดท้ายนะครับนั้นก็คือ ตาํแหน่งของดาวเทียมแต่ละดวงในขณะท่ีส่ง
สัญญาณมานั้นว่าอยู่ท่ีใด (ดงัแสดงในรูปท่ี 1.5) ซ่ึงไดท้าํการส่งสัญญาณมายงัเคร่ืองรับ GPS ซ่ึงก็พบว่า
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วงโคจรของดาวเทียมนั้นไดถู้กกาํหนดไวล่้วงหน้าแลว้นะครับ  ก่อนท่ีจะถูกส่งข้ืนสู่อวกาศ โดยสถานี
ควบคุมจะคอยตรวจสอบการโคจรของดาวเทียมอยูต่ลอดเวลานะครับ เพื่อเป็นการตรวจเช็คความถูกตอ้ง
นั้นเองครับ 
 

 
รูปท่ี 1.5 แสดงลกัษณะของตาํแหน่งของดาวเทียมแต่ละดวงในขณะท่ีส่งสญัญาณ  

 
แต่ถา้จะกล่าวถึงความแม่นยาํของการระบุตาํแหน่งของระบบ GPS นั้นก็คงจะข้ึนอยูก่บัตาํแหน่ง

ของดาวเทียมแต่ละดวงนะครับ กล่าวคือ ถา้ระยะห่างระหว่างดาวเทียมท่ีใช้งานอยู่ห่างกนัย่อมให้ค่าท่ี
แม่นยาํมากกว่าดาวเทียมท่ีใช้งานอยู่ใกล้กันนะครับ  และยิ่งเคร่ืองรับสัญญาณข้อมูล GPS มีจาํนวน
ดาวเทียมท่ีรับสัญญาณไดย้ิ่งมากดวงเท่าไรก็จะทาํให้ความแม่นยาํของการระบุตาํแหน่งของระบบ GPS 
นั้นมีความแม่นยาํมากข้ึนไปดว้ยนะครับ  ซ่ึงในเร่ืองน้ีก็สามารถท่ีจะทดสอบไดน้ะครับจากการใชง้าน
ของเคร่ือง GPS จริงนะครับ 

และถา้เรามาดูในเร่ืองของสัญญาณท่ีจะไดม้าจากดาวเทียมนั้น เราก็จะพบว่าสัญญาณท่ีถูกส่งมา
นั้นกอ็าจจะเกิดการลดทอนของสญัญาณไดด้ว้ยนะครับ  สาเหตุส่วนใหญ่กม็าจากความแปรปรวนของชั้น
บรรยากาศนั้นเองนะครับ  ซ่ึงถา้เรามาพิจารณาดูถึงชั้นบรรยากาศเราก็จะพบว่าชั้นบรรยากาศนั้นจะ
ประกอบดว้ยประจุไฟฟ้า ความช้ืน อุณหภูมิ และความหนาแน่นท่ีแปรปรวนอยูต่ลอดเวลานะครับ  โดยท่ี
คล่ืนเม่ือมีการตกกระทบกบัวตัถุต่างๆ แลว้ก็จะเกิดการหกัเหทาํให้สัญญาณท่ีไดน้ั้นมีขนาดของสัญญาณ
ท่ีไม่อ่อนลงนะครับ และอีกอยา่งก็คือส่ิงแวดลอ้มในบริเวณท่ีเคร่ือง GPS รับสัญญาณก็มีผลดว้ยนะครับ
ยกตวัอยา่งเช่นบริเวณท่ีใชง้านนั้นมีการบดบงัจากกระจก ละอองนํ้า ใบไม ้ซ่ึงส่ิงต่างๆ เหล่าน้ีกจ็ะมีผลต่อ
ค่าความถูกตอ้งของความแม่นยาํในการระบุตาํแหน่งของเราดว้ยนะครับ  สาเหตุก็มาจากการท่ีสัญญาณ
จากดาวเทียมนั้นมีการหกัเห และก็จะทาํให้ค่าท่ีคาํนวณไดจ้ากเคร่ืองรับสัญญาณนั้นผิดเพี้ยนไปนะครับ 
และท่ีสําคญัอีกอยา่งหน่ึงก็คือในส่วนของประสิทธิภาพของเคร่ืองรับสัญญาณ GPS นั้นว่ามีความไวใน
การรับสัญญาณมากน้อยเพียงใดและมีความเร็วในการประมวณผลมากน้อยเพียงใด ซ่ึงในส่วนน้ีก็ตอ้ง
ข้ึนอยู่กบัการเลือกใช้เคร่ืองรับสัญญาณ GPS ในแต่ละรุ่น แต่ละยี่ห้อนะครับ เพราะก็มีให้เลือกอยู่มาก
ครับในปัจจุบนัถา้อยา่งไรกต็อ้งลองหามาใชง้านกนัดูนะครับ… 
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บทที่ 2บทที่ 2 
ความร ู้พืน้ฐานเกี่ยวกบัระบบ GPS-2  

  
 

 
 

ในปัจจุบันเคร่ือง GPS น้ัน ถือได้ว่าเป็นอุปกรณ์ท่ีมีความจําเป็นมากในการเดนิทาง 
แต่จะมีก่ีคนท่ีจะรู้และเข้าใจถึงหลักการทํางานของเคร่ือง GPS..??  

ดงัน้ันในบทนีก็้จะได้กล่าวถึง..?? 
ความรู้พืน้ฐานเก่ียวกับระบบ GPS #2 

ก่อนท่ีจะไปศึกษาและทําความเข้าใจในเร่ืองอ่ืน  ๆต่อไป… 
 
สวสัดีครับ…  โดยเน้ือหาในบทความน้ีก็จะเป็นการศึกษาและทาํความเขา้ใจเก่ียวกบัระบบ 

GPS (Global Positioning System) ต่อจากในคร้ังท่ีแลว้  ซ่ึงเน้ือหาในบทน้ีนั้นก็จะเน้นเน้ือหาท่ีเก่ียวกบั
ความรู้พื้นฐานของระบบ GPS #2  เพิ่มเติมมากข้ึนไปอีกนะครับ  เพื่อท่ีจะทาํให้ผูท่ี้กาํลงัศึกษาหรือผูท่ี้มี
ความสนใจในเร่ืองของระบบ GPS ได้ทราบถึงพื้นฐานเก่ียวกับการใช้งาน GPS ว่ามีอะไรบ้าง  การ
ประยุกต์ใช้งาน GPS ว่าสามารถนาํไปใช้งานอะไรไดบ้า้ง  การทาํงานของระบบนาํทางดว้ย GPS นั้น
ทาํงานอย่างไร  อุปกรณ์ท่ีใช้ร่วมกบัการนาํทางดว้ย GPS นั้นมีอะไรบา้ง  ประโยชน์ของ GPS สําหรับ
บุคคลทั่วไปมีอะไรบ้าง   การใช้ระบบ GPS ในต่างประเทศนั้นเขาใช้อะไรกันบ้างและแนวโน้มใน
อนาคตของระบบ GPS ในประเทศไทยนั้นจะเป็นอยา่งไร  โดยทางผูเ้ขียนก็คิดวา่คงจะทาํให้หลายท่านท่ี
กาํลงัศึกษาอยูเ่กิดความเขา้ใจในระบบ GPS มากข้ึนไปอีกอยา่งแน่นอนครับ (** รับรองเลยว่าไม่ใช่เร่ือง
ยากเลยนะครับ**)  และถา้เรามีความเขา้ใจมากข้ึนก็สามารถท่ีจะนาํไปประยุกต์ใช้งานในงานอ่ืนๆ ได้
ต่อไปครับ  ถา้อย่างนั้นในอนัดับแรกน้ีเรามาทาํความเขา้ใจเก่ียวกบัการใช้งานระบบ GPS กนัเลยนะ
ครับ… 
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